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前 言

    本标准等同采用国际电工委员会标准IEC 61346-1;1996《工业系统、装置与设备以及工业产品

结构原则与参照代号 第1部分:基本规则》。

    本标准是系列标准GB/T 5094((工业系统、装置与设备以及工业产品 结构原则与参照代号》的第

1部分，部分代替GB/T 5094-1985《电气技术中的项目代号》。该系列标准包括如下四部分:

    GB/T 5094. 1 工业系统、装置与设备以及工业产品 结构原则与参照代号 第1部分:基本规则

    GB/T 5094.2 工业系统、装置与设备以及工业产品 结构原则与参照代号 第2部分:项目的分
                    类与分类码

    GB/T 5094.3 工业系统、装置与设备以及工业产品 结构原则与参照代号 第3部分:应用指南

    GB/T 5094.4 工业系统、装置与设备以及工业产品 结构原则与参照代号 第4部分:概念的
                    讨论

    本标准的附录A、附录B、附录C、附录D、附录E、附录F和附录G都是提示的附录。

    本标准由国家经济贸易委员会提出。

    本标准由全国电气文件编制和图形符号标准化技术委员会归口。

    本标准负责起草单位:华北电力设计院、机械科学研究院。

    本标准主要起草人:吴聚业、郭汀、高惠民、李世林、沈兵、张瑛、李萍。

    本标准首次发布时间:1985年。
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IEC前言

    1) IEC(国际电工委员会)，是由所有国家电工委员会((IEC的国家委员会)组成的世界性标准化组

织。IEC的目标，是增进在电工和电子领域一切标准化问题上的国际合作。为此目的，加之其他工作的需

要，IEC出版国际标准。标准编制委托技术委员会进行。任何IEC的国家委员会，如对所研究的课题感

兴趣，均可参加编制。和IEC有联系的国际组织、政府组织和非政府组织也均可参与。IEC和国际标准

化组织((ISO)按照两组织商定的条件密切合作。

    2)由于每个技术委员会均有来自所有感兴趣的国家委员会的代表，IEC对技术事项所做出的正式

决定或协议，尽可能准确地反映国际上对所研究课题的一致意见。

    3)文件以标准、技术报告或指南的形式出版，作为建议供国际使用，在该意义上为各国家委员会所

接受 。

    4)为了促进统一，IEC各国家委员会负有最大限度地把IEC国际标准应用到国家标准和地区性标

准中去的任务。IEC标准和相应的国家标准或地区性标准之间若有差异，应在后者明确。

    5) IEC对宣称符合它的一项标准的任何设备，决不提供表明它认可的标志方法，也不会承担任何

责任

    6)注意到本国际标准中的一些内容有涉及专利权的可能性。IEC不应被赋予责任去鉴别任何或所

有这样 的专利权 。

    国际标准IEC 61346-1由IEC第3技术委员会《文件编制与图形符号》的3B分委员会《文件编制》

和ISO第 10技术委员会《技术制图 产品定义与有关文件》共同编制。正式投票只在SUB范围内进

行。但ISO TC10不反对出版此国际标准口
    本标准用以废除并代替 1983年出版的IEC 60750,

    本标准的文本以下列文件为依据:

国际标准草案 投票报告

3B/144/FDIS 3B/159/RVD

投票批准本标准的详细信息，可查阅上表所列投票报告。

IEC 61346由以下各部分组成，其总标题为《结构原则与参照代号》:

— 第一部分:基本规则

一一第二部分:项目的分类与分类码(尚在考虑中)

— 第三部分:应用指南(尚在考虑中)

— 第四部分:参照代号系统所用一些概念的讨论(技术报告)(尚在考虑中)

附录A、附录B、附录C,附录D,附录E、附录F和附录G仅供参考。
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引 台

    与系统的设计、工艺、建造、运营、维修和拆除即系统寿命周期有关，需要采用一些不同用途的标识

系统，例如:

    — 产品(物件)编号系统，用作产品类型的标识;

    一一序号系统，用作产品个体的标识;

    — 订货号系统，用作订单/合同的标识;

    -一 参照代号系统，用作系统/成套设备内项目的标识。

    GB/T 5094的本部分只研究参照代号系统。

    下表列出标识系统及其应用范围。阴影区表示参照代号系统和由字母代码规定的分类的应用范围。

参照代号系统在制造公司或运营公司中也用作类型事件的标识。

                                      标识及其应用范围

范 围 类 型1’ 类型事件2， 个 体3〕

一般技术领域 _一)LD1FH-lj} M_"-i-a1CA'} 不用 不用

制造公司 型号、件(零件)号 井一一如珍-#aRN}3 _ 序号

成套设备/系统工程 特有的标识No.

  '}p A4C+;一
序号

订单 号

目录号

运营公司 内部零件号 一下下ft 7一一 目录号
(序号)

1)类型:特征相同的一类项目

2)事件 类型在成套设备或系统特定位置中的应用。

3)个体:类型的一个样本，不考虑它用于何处

    应该指出，本标准提供了构成参照代号的多种方法，但就绝大多数的应用来说，只需其中的一部分。

    参照代号系统的基本要求和必要性质是构成本标准阐述的参照代号系统的基础。它们在附录A中

给出。建议在阅读本标准各章节之前先研究该附录。附录还包括本标准参照代号系统性质与必要性质

对比的说明。有关参照代号系统基本概念更全面的论述可在GB/T 5094.4[3卫中找到。

    附录F包括本标准所规定的参照代号系统、GB/T 5094-1955[1口,ISO 3511[4][5]和ISO DIS

1219-2[6]中的异同的简要说明。

1)方括号 内的数字 为附录 G 中参考 文献的序号
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范 围

    GB/T 5094的本部分规定了描述系统有关信息和系统本身结构的一般原则。

    这些原则，为制定任何系统中项目(物体)的单义参照代号提出了规则和指南。

    参照代号用以标识项目，以便把不同种类的文件中项目的信息和构成系统的产品关联起来。为了制

造、安装和维修的需要，也可以把参照代号或其一部分标在相应项目实际部位的上方或近旁。

    此处所规定的原则是一般性的，适用于一切技术领域。它们可用于以不同工业技术为基础的系统，

或综合几种工业技术的系统。

引用标准

    下列标准所包含的条文，通过在本标准中引用而构成为本标准的条文。本标准出版时，所示版本均

为有效。所有标准都会被修订，使用本标准的各方应探讨使用下列标准最新版本的可能性。

    GB/T 1988-1998 信息技术 信息交换用七位编码字符集(eqv ISO/IEC 646:1991)

    GB/T 2659-2000 世界各国和地区名称代码(eqv ISO 3166-1:1997)

    IEC 61346-2:200。 工业系统、装置与设备以及工业产品 结构原则与参照代号 第2部分:项目

                      的分类与分类码

    ISO 4157-1:198。 建筑制图 第1部分:建筑物与建筑物部件的代号
    ISO 4157-2:1982 技术制图 建筑图 建筑物与建筑部件的代号 第2部分:房间与其他区域的

                        代号

定义

下列定义适用于本部分。

  项目 物体 object

在设计、工艺、建造、运营、维修和拆除过程中所面对的实体。

注

1 实体可以指实在的或非实在的“物”或指与之有关的一组信息。

2 项目根据其用途，按不同途径去观察称为“方面”(见3-3)

中华人民共和国国家质2监督检验检疫总局2002-08-05批准 2003一01一01实施
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3.2 系统 system

    有内在联系的成套项目。

      注

    1 系统的实例:驱动系统、供水系统、立体声系统、计算机。

    2 当一系统为另一系统的一部分时，应把它视为项目。

3.3 (方)面 aspect

    选择有关系统或系统内项目的信息或描述它们的特定途径。

    注:这样的途径可以是:

            系统或项目在干什么(功能视点);

        一一系统或项目是怎样构成的(产品视点);

        — 系统或项 目位于何处(位置视点)

3.4功能 function

    项目的作用。

15产品 product

    劳动的、或自然过程或人工过程的预期或已完成的成果。

      注

    1 产品通常有零件号、订货号、型号和/或名称。

    2 可把系统或成套设备视为产品。

3.6结构 structure

    描述系统组成关系(全部关系或部分关系)的系统各项目之间关系的组合。

3.7参照代号 reference designation

    作为系统组成部分的特定项目按该系统的一方面或多方面相对于系统的标识符

18单层参照代号 single-level reference designation

    对直接组成系统的特定项目给定的相对于系统的参照代号。

3.9多层参照代号 multi-level reference designation

    通过整个系统的结构路径所获得的参照代号。

3.10 参照代号集 reference designation set

    成套的参照代号，其中至少有一个可唯一地标识所关注的项目。

    注:参照代号集的其他成分不必标识所关注的项目，但可标识含有所关注项目的其他项目.

3.11 参照代号群 reference designation group

    成套的参照代号，它作为一个整体唯一地标识所关注的项目，而其中无任何一个代号能唯一地标识

该项 目。

4 结构原则

4.1 通则

    为使系统的设计、制造、维修或运营高效率地进行，往往将系统及其信息分解成若干部分，每一部分

又可进一步细分。这种连续分解成的部分和这些部分的组合就称为结构。

    已建成的结构应有如下内容:

    — 系统的信息结构，即信息在不同的文件和信息系统中如何分布;

    一 每一种文件中的内容结构(示例参见GB/T 6988.1[21);

    — 参照代号的构成(见第5章)。

    当然，它也反映在系统或装置本身
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    如图1所示，一个系统以及每一个组成的项目，都可以从诸多途径(称为方面)进行观察，例如:

    — 它做什么;

    — 它是如何构成的;

    — 它位于何处。

    系统内项目的相关信息和结构，因所用的方面不同而可能大不相同。因此，每一方面均需有单独的

结 构。

    相对于所研究的方面的三种类型，本标准把相应的结构称为:

    — 功能面结构(见4.2);

    — 产品面结构(见4.3);

    — 位置面结构(见4.4),

图 1 项 目的方 面

    其他类型的方面和结构也是存在的，例如按计划管理和材料分类，它们也可以作为其他代号系统的

基础。对此，本标准不予涉及。

4.2 功能面结构

    功能面结构以系统的用途为基础。它表示系统根据功能方面被细分为若干组成项目，而不必考虑位

置和/或实现功能的产品。

    以功能面结构为基础提供信息的文件，可以用图和/或文字来说明系统的功能如何被分解为若干子

功能，正是这些子功能共同完成预期的用途。

    图2示出功能面结构的图解。
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图3 产品面结构图解

4.4 位置面结构

    位置面结构以系统的位置布局和/或系统所在的环境为基础。位置面结构表示系统根据位置方面被

分解为若干组成项目而不必考虑产品和/或功能。一个位置可以包含任意数量的产品。

    在位置面结构中，位置可以被连续分解，例如:

— 地 区;

— 大楼 ;

楼层 ;

房间/坐标 ;

— 柜组或柜列的位置;

— 柜的位置;

— 面板的位置;

— 印制电路板槽;

— 印制板上的位置。

以位置面结构为基础提供信息的文件，用图和/或文字说明构成系统的产品实际处于何位置。
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图 4示 出位置面结构的图解 。

二取一:坐标

二取一:房间

柜列中立柜的位置 卞柜上面板位置

图 4 位置面结构图解

4.5 仿形结构中项目的描述和项目事件

    一个项目的任何方面，可以用其他项目的同一方面来描述。对所标识项目同一方面连续分解的结

果 ，可以用如图 5所示 的结构树来 表示。

A型项目

(F型项目)<G型项目) (I型项目)
(H型项目)

(F型项目)(G型项目)(I型项目)
                  (H型项目)

图S A型项目一个方面结构树

此结构树 的另一种形式 如图 6所示。
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A型项 目

                        图6  A型项目一个方面结构树的另一种形式

    得到图5所示结构树的程序通常是逐步完成的。下面是产生图5所示结构树的程序的例子。

    图7示出A型项目一个方面的分解。在该方面，A型项目有三个组成项目，其中两个相同，都用同

一B型项目表示。

                                                                  A 型项 目

z个\
  组成1

(B取项 目)

  组成2
(C型项 目)

  组成3
(B型项目)

0 表示描述项目的一个方面的符号
    . 表示项目一个方面事件的符号

                                图7  A型项目一方面的组成

    图8示出B型项目同一方面的再分解。在所研究的方面，B型项目有两个组成项目，其一称为D型

项 目，另一称为 E型项 目。

s型项目

了八、
组成 1

(D型项 自)

  组成 2

(E型项目)

0 表示描述项目的一个方面的符号
. 表示项 目一个方面事件的符号

图8  B型项目一方面的组成
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D型项 目在所研究 的方 面无组 成项 目，而 E型项 目有四个组成项 目，如图 9所示 。

E型项 目

  组成 I 组成2
(F型项目) (G型项目)

  组成3 组成9

(H型项目) (I型项目)

0 表示描述项目的一个方面的符号
    . 表示项目一个方面事件的符号

                                图9  E型项目一方面的组成

而后，通过连接所标识项目各类型同一方面的结构树，就可以给出A型项目一方面完整的结构树，如图

10所示，并简化如图50

A 型项 目

(F型项目)(G型项目) (I型项目)
                  (H型项目)

(F型项目)CG型项目) (1型项目)

(H型项目)

0 表示描述项目的一个方面的符号
. 表示项目一个方面事件的符号

图 10  A型项目一方面的结构树

5 参照代号的构成

5.1 通则

    参照代号应唯一地标识所研究系统内所关注的项目。像图5所示的一种树状结构中，节点代表这些

项目，分支代表这些项目分为其他项目(即子项目)的分解。对事件在另一项目内的每一个项目应给予单

层参照代号，此单层参照代号对其内事件项目的项目而言是唯一的。对顶端节点所代表的项目，则不应

给予单层参照代号。

    注:顶端节点所代表的项目可以有如零件号、订货号、型号或名称这类的标识符。只有当系统被并人更大的系统时，

        才给予参照代号。

5.2 参照代号的格式

5.2.1 单层参照代号

    给予项目的单层参照代号应包含前缀符号，前缀符号之后为以下三种代码的一种:

    — 字母代码;

    -一 字母代码加数字;
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    — 数字 。

    对于4. 1所涉及的种种方面，用来表示参照代号的前缀符号的字符应为:

    二表示项目的功能面;

    一表示项 目的产 品面;

    +表示项目的位置面。

    因计算机工具方面的缘故，前缀符号应从GB/T 1988的G。集或等效的国际标准中选取。

    如果同时采用字母代码和数字，则数字应在字母代码之后。对相同字母代码的同一项目的各组成项

目，应以数字来区分。

    如果数字本身或与字母代码相组合的数字具有重要意义，则应在文件或支持文件中说明。

    数字可以包含前置零，如果前置零具有重要意义，应在文件或支持文件中说明

    为了有较好的可读性，建议数字和字母代码尽可能地短。

    图n示出单层参照代号的例子。

项 目功能面

参照代号

项 目产品面

参照代 号

项 目位置面

参照代号

  = A1

= ABC

  = 123

=TX I 12

  - Al

一 RELAY

  一561

一LET12

  +Gl

  +RM

  + 101

+RM101

图 n 单层参照代号示例

5.2.2 字母代码

    如5.2.1所述，单层参照代号可以包含字母代码。对被标识的项目，字母代码可以:

    -一表示项目(这和国家代码用作国家的地址代号一样);

    — 表示项目种类。

    描述项目种类的字母代码，应用如下规定:

    -一 字母代码应把项目归类而不考虑项目在特定状态下如何使用;

    一 字母代码可以包含若干个字母。在会有多个字母的字母代码中，第二个(第三个等等)字母应是

第一个(第二个等等)字母所代表的种类的子类代表。

    注 1:此种分类表结构与系统的结构无关

    字母代码的构成应采用大写拉丁字母A至Z(特定国家的字母除外)。若字母I和O可能与数字1

和。混淆，则不应采用I和Oo

    表示项目种类的字母代码，应按IEC 61346-2选择。
    注 2:本标准第2部分出版前，参照 GB/T 5094-1985中“项目种类的字母代码表”，见附录E.

5.2.3 多层参照代号

    多层参照代号应为从结构树顶端下至所关注项目所经路径的 一种代码表示法。这一路径将包含若

干个节点。通过连结从最高点开始路径上代表每个项目的单层参照代号，便构成多层参照代号。路径上

的节点数视所研究系统的实际需要和复杂性而定

    注 由顶端节点所代表的项目，可以有如零件号、订货号、型号或名称等标识符。仅当系统被并人更大的系统时 才

        给予参照代号

    当单层参照代号的前缀符号与前面的单层参照代号的前缀符号相同时:

    一一 如果单层参照代号以数字结尾，并且下一代号以字母代码开始，则前缀符号可以省略;

    一一前缀符号可用“.”(下脚点)代替

    图12示出单层参照代号和多层参照代号二者之间关系的图解。
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                多层参照代号码 单层参照代号

                    图 12 多层参照代号及其单层参照代号间的关系

                      (一个有s个单层参照代号的多层参照代号)

图13为多层参照代号及其书写方法的示例。

= A1=B2= C3

  = AlB2C3

  = Al. B2. C3

-Al一 1- C- D4

-Al一 1C- D4

  一 Al. 1. C. D4

一AI- B2-C-D4

  -AIB2C-D4

一 Al. B2. C. D4

+G1+111+2

+GI.111.2

+G1+H2+3+S4

  +GlH2+3S4

  +G I. H2. 3. S4

                                  图13 多层参照代号示例

    在多层参照代号的表示方法中，可以采用空格来分隔不同的单层参照代号。空格无特殊意义，只是

为了增加可读性。

5.2.4 结构和参照代号示例

    图14、图15和图16示出如图7、图8和图9同样的树状结构，并示出功能面单层参照代号。图17

示出如图5的结构树，并示出功能面多层参照代号。

                                                                      A 退项 目

‘巧火
    = B 1

(B型项目)

  = c 1

(C型项 目) (B型项目)

0 表示描述项目的一个方面的符号
. 表示项目一个方面事件的符号

图14  A型项目功能面结构

                B型项 目

丫尸\
    =A1

(D狈项 自)

    =F1

(E型项目)

0 表示描述项目的一个方面的符号
. 表示项 目一个方面事件 的符号

图 15  B型项目功能面结构

              E型项 目

(F型项目) (G型项目) (H型项目) (1型项目)

0 表示描述项目的一个方面的符号
. 表示项 目一个方面事件 的符号

图16  E型项目功能面结构
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A型项 目

参照代号

= BIF1

= B IA I

= B2Al

= B2 Fl

参照代号

FI =U1 =I12= F2 Fl =U1 =U2= F2

昌 B1FIF1

= B1 FI U1
= BI F1 U2
= Bl FI F2
--f          I! !一生

牛 B2FIF2
= B2F1U2
= B2F1 U1

= B2FIF1

                            图17  A型项目连好的功能面结构树

53 相同类型的补充方面

    当某方面类型的视点需要补充，应采用两个(三个等)前缀符号的字符在该视点的范围内构成项目

的代号。补充视点的含义和应用应在文件或支持文件中说明。

    图18示出多层参照代号采用多个前缀符号的一些例子。

      =A==B0=W 一 一 Al--B2--3--D {++Bl++2++D++Gl++H2
            二=A. B. W 一 一一AIB2一一3D 一 ++B1++2D十+GlH2

                            一 一 Al. B2. 3. D 一 十十Bl.2.D.GI.H2
                          图18 有多个前缀符号的多层参照代号示例

    例1:图19中同样的印制电路板组件(PCBA)是用不同的制造和装配方法生产的，因而可以与不同

的产品面结构相联系。用不同方法生产的PCBA是完全互换的。与一种制造和装配方法相关联的产品

文件中，应用一个前缀符号标识组成产品。若产品(即PCBA)用户需要在其产品文件中区分不同的产品

面结构，则应用“一”、“一一”、“一一一”和“一一一一”来达到。

印制电路

含有印

和项 目z)

          PCBA

Z伙
项目y -Al(x)-A2(Y)-A3(z)

                PCBA

‘价
一AIM(x)一Al(Y全2

PCBA PCBA

a) PCBA布置图A2A1

产品PCBA用户 (买方)所编制的

文件中项月y的代号
_ 人 2

--Al人2
一一一A2AI
一 一一一 A 2

久)价
一A2Al(Y)一A2A2(z) -AIA1(x) 一AIA2(z)

b)4种可能的产品面结构

c)用户编制的文件中同一项目的代号

图19 补充的产品面结构示例
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    例2:对于应用不同产品面结构(即工艺、加工、运营、维修等)的产品，其结构可能不同。图19的示

例也可以说明此法

    例3图20表示一个生产流程工厂如何可用补充功能面结构来描述。第一种功能面结构的构成是

依据流程功能，第二种功能面结构是依据控制功能，而第三种功能面结构是依据供电系统。可以按照图

中所示的所有三种结构来标识电动机。

              流程功能视点 控制功能视点 供电功能视点

流程功能 总流程控制功能 高压供电功能

流程段 功能 A级协调控制功能 变 压功能

低压供电功能

流程段部们功能 B级协调控制功能

各个浦量和驭动功能 各个控制功能 各个供电功能

0 v v

国 司 四
0一楹。项。 0 一受控制项目 0一耗电项目

                        图20 一个生产过程的补充功能视点的概念图解

    例9:鉴于装配单元工艺上的需要，应用两种位置面结构可能是有益的:

    — 一是依据成套设备(系统)的分布情况;

    — 另一是依据装配单元的位置。

    就一种特定的成套设备而言，它需要三个装配单元 工艺工作进行时，把单元内项目位置方面的参

照代号建立在成套设备分布情况的基础上是不适当的或不可能的。因此，此时为单元位置确定的单义参

照代号只与作为一个整体的成套设备相关联，而不考虑成套设备的分布情况，如图21所示口

川\
作为一个整体的成套设备，用

名称、订货号等标识

                                                    P7        P2      P3

P， 单元 no.二位置的检索代号。

                              图21 一种成套设备的位置面结构

    以PI.P2和P3为出发点，可通过将每个单元分成若干分区，再用分区内的装配位置等(参见图22)

依次给予它们适当的参照代号.来说明各装配单元的位置面结构。

  久一 作为

了洲
      二 分

一个整体的装配单元
称、订货号等标识

区内的装配位置

图22 装配单元内的位置面结构
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    工艺工作之后，如果已获得一切必要的信息，则可根据成套设备分布情况给各装配单元以参照代

号。后面的参照代号可不必是单义的，例如位置P1和P2可以位于同一房间内。

    此时，一个加号(十)可能用于依据装配单元位置面结构的参照代号，而两个加号(十+)可能用于依

据成套设备分布情况的参照代号，参见图230

羹羹

++R1 .++Bz

++Fl盛 曰 Fz

++Rl

ttR2._}x一士Pi
F
+P2干P3, RV,单元的位置
  “ 分区

雄
毓
翩

分区 内的装配位置

位置十pi和+PZ在同一房间++RZ内

      图 23 成套设备的位置面结构

5.4 用不同的方面标识项目

    只用一方面标识所研究系统中的项目往往是不可能的或不恰当的。通过有序项目从一方面到另一

方面转移，就可以应用项目的不同方面。

    例1:位置方面常被用来标识产品(如印制电路板组件PCBA)的位置，而产品方面则常被用来标识

该产品内的子产品(如电阻器)。

    转移的进行应从产品的一方面到同一产品的另一方面。转移只能在有多方面的产品上进行。每一

方面有一种或几种独立的表示法(即结构树中的节点)。

    例2:有4个独立与非功能的集成电路，在产品方面有一种表示法，而在功能方面有4种表示法。

    例3:有3个独立阀门的阀门组，在产品方面有一种表示法，而在功能方面有3种表示法

    图24示出一个项目在一方面有几种独立表示法的图解。

X方面

  图 24

                                  Y方面

项 目在一方 面有几种 独立 的表示法

    实行转移的项目应按转移出发的那一方面来标识。对于转移到达的那一方面的组成项目，应按该方

面给予单层参照代号，参见图25

    若实行转移的项目在转移到达的那一方面有几种独立的表示法，则这些表示法的标识在项目该方

面的范围内应是唯一的。参见图26

    注:这些唯一的标识可以预先确定，或者是连续的数字。

    在所研究的系统内，为了唯一地标识转移到达的那一方面所用的表示法和/或组成项目，要遵循以

下规定 :

    a)实行转移的项目应用参照代号;

    b)若实行转移的项目在转移到达的那一方面有几种独立表示法，则要对所用表示法添加标识，并

加括号 。

    。)若应标识组成项目，则添加组成项目的单层参照代号。

                                                                                                                                                                      t3
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声//
全系统

万-一-一一习 位置方面

有二方面 (位置和产品)的项 目

产品方面

下
丫
|
.一
!
]
Afwavylaw一势井/

单层参服代号

多层参照代号+BIF2+3D-KI 多层参照代号+BIF2+3D-F10

图25 应用不同方面的多层参照代号示例

多层番照代号一D2 (2) =E2 CI 多层参照代号一D2 (2) =E2C2

图26 应用项目不同方面且一方面有几种独立表示法的多层参照代号示例

    下面说明转移到达项目的那一方面只有一种表示法的转移:

    — 从功能方面到产品方面，此时，功能完全由产品来实现，且不存在由自身完全实现功能的子产

品 ;

    — 从产品面到功能面，此时产品完全实现的正是一种功能;

    — 从产品面到位置面，此时产品只存在于一个位置中，且不存在自身完全包含产品的子位置;

    — 从位置面到产品面，此时产品完全占有位置，且不存在完全占有该位置的子产品。

    注

    1 一个产品可以包括许多未必处在同一位置的结构单元。

    2 产品不一定必须依据产品面结构标注参照代号，但可以依据功能面或位置面结构标注参照代号。

    为了增进读者对包含转移的多层参照代号的理解，作如下说明。

    — 从功能方面到产品方面转移的含义是 以首位产品面参照代号(即图27中的一BI)标识的项

目，是 实现以末位功能面参照代号 (即图 27中的=A2)所示功能 的产品 的子产品。
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位置面结构

有两方面 <产品和N置)

的项目

产品面结构

厅

.|

I竺1

多层参照代号+A2-B1

的含义
完全占有位置+A?之产品
的子产品一B1

                                图3。 从位置面到产品面的转移

    附录B列举转移更详细的例子。该转移是在到达的那一方面只有一种表示法的项目上实行的。附

录C也列举转移更详细的例子，只是实行转移的项目在到达的那一方面有几种独立的表示法。

5.5 参照代号集

    对一个项目可以从不同的方面进行研究，因而有不同的与之相联系的树状结构，每一种结构表示项

目的一个方面分解为其他的(子)项目。每一个(子)项目也可用儿种树状结构来表示，而各种结构表示同

一项目的不同方面，见图31.

    .表示一个项目方面的符号

    巨勿表示一个项目的符号

                                    图31 项目、方面和结构

    由于对所关注的项目可从不同的方面进行研究。因而它可能有多个多层参照代号，用以标识它在不

同结构中的位置。

    当为了某种目的，例如为了表示所关注的项目在产品面结构中的位置、同时又要表示所关注的项目

位于何处因而需要标出多层参照代号时，应提供参照代号集。以下规定适用于参照代号集:

    — 每个参照代号应按照5.2,5.3和5. 4中规定编制;

    一一每个参照代号应明显地区别于其他代号;

    — 至少应有一个参照代号唯一地标识所关注的项目;

        一当参照代号集内有些参照代号标识(子)项目(例如它标识的是某物，而项目是其组成部分)可

能引起混淆时，其表达形式应明显地区别于其他代号。

    注:本标准中省略号(·)常被用来作此种区别

    图32 a)示出电动机控制中心(MCC)的布置图。图32 b)是参照代号集的一个例子，此处有完全标

识同一(子)项目的两个参照代号，一个依据产品面结构，而另一个依据位置面结构。在图32 c)和图32

d)中，第一个参照代号依据产品面结构标识(子)项目，而第二个参照代号标识不仅包含本(子)项目而且

    16
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包含其他(子 )项 目的位置 。

一 AN12

+ R1 F2

甲
一

+A +A

-O i

暴
1一「2}一Kl!
  }-FIO}

}一F，}-Kl}
  ' -FIO}

一 F1

二娜厂
}一「2}-KI} 一FI }-F2 }

澎孕尸

一 F 1 !一。2}-K1}
  I一F70}飞穿一}一rZ}一K，}

李家

二李多一
1-F2}-K1}

!一FZ}一K，{
  1  -Il0}

一 -Fl币忙忿袱龙二-

一A7 卜-K10飞睁一
}-FP才              -Kl}

一启孕尸

+F
一A8 一 A9     i一Alo

一+F了一卜F2卜Kl;’曰2卜Kl1卜F2卜Kll

巨二刃{1-F10}-Fl0

I      +BlF2+1 } }十BIF2+1+D}
b)有两个参照代号的参照
    代号集，二者均唯 一地
    标识同 一 (子)项 目

‘)有一个单义的和一个多义的参照
  代号的参照代号集:后者标有省
  略号 (.二)

d)有一个单义的和一个多义的参照
    代号的参照代号集。因不可能引
  起混淆，省去了省略号(.二)

                                    图32 参照代号集示例

5.6 参照代号群

    5.2,5.3和5. 4规定了如何获得系统中所关注项目单义的参照代号的规则 但是，正如大家所公

认.单义的标识符还可以根据组群原理来编制。在此情况下，就应提供唯一地标识所关注项目的参照代

号群。下列规定适用于参照代号群:

    一一群中所有的参照代号都是单义标识符的组成部分;

        每个参照代号应明显地区别于其他代号;

    -一完整的参照代号群应在文件中和靠近相应项目的实际部位示出;

    — 应在文件或支持文件说明应用了参照代号群;

    一一若参照代号群和5.2,5.3和5.4的方法一起使用，则其所属参照代号的表达形式应明显地区

别于其他参照代号。

    注

    I 作为项目单义标识符的参照代号群的应用要 十分仔细‘要求系统的所有供应方和伙伴之间密切合作，否则可能

        发生重复。若所用方法严格按照各成员的要求，这样的重复是可以避免的

    2 虽然 允许 用参照代号群作 为项 目的标 识符，但它限制了在树状结构 中有秩 序的查找
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    图33是应用组群原理构成单义标识符的例子。位于三个不同地点的三个按钮，与其相互连线一起

完成同一功能“断路器 合”。多个按钮均应用功能面参照代号标识。每个按钮均有自身的产品面和/或

位置面参照代号，这些参照代号都不是单义的(有同样的产品面参照代号或位置面参照代号的其他器

件)。单义的参照代号就是这些非单义的功能面、产品面和位置面参照代号的组群。

1  =w1二
i.  ..._s1...+P 1...

一习断路器处的，
断路器

一 __ __ __ _」 Mail州遥MR
现场
控制板

一 _ _ _ 」

图33 参照代号群示例

6 位置代号

下列规定适用于位置的代号:

一 国家的代号应按照GB/T 2659;

— 城市、乡村、有名称的区域等的代号要尽量短;

注l:如果适当，可采用IATA城市码仁7],IATA空港码[8],ICAO空港码〔91,邮政码或其他公认的码制。

一一如果适当，可采用UTM座标系或其他地图座标系来标识地理区域;

— 大楼的代号应按照ISO 4157-1;

— 大楼中楼层的代号应按照ISO 4157-1;

-一 大楼中房间的代号应按照ISO 4157-2。也可以用座标标识大楼内或建筑物内的位置。

设备、组件等内部的位置代号由设备、组件等制造商自行规定。

注 2:用作 位置代号的讲一步 的字母代码 在本标准第 2部分考虑
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              附 录 A

            (提示的附录)

参照代号 系统 的基本要求和 必要性质

A1 通则

    本标准规定系统信息的结构规则以及系统内项目单义参照代号的编制规则。为了帮助理解，在A2

中阐述了参照代号系统的基本要求。在A3中从这些基本要求的阐述引出参照代号系统的必要性质。最

后在A4中又根据必要性质来阐述本标准所讨论的参照代号系统的性质。

A2 参照代号系统的基本要求

    a)参照代号系统应能始终如一地适用于技术产品寿命期内的所有阶段(即设计、工艺、加工、安装、

使用、维修、投产、停产等)。技术产品可以是成套设备、系统、组件、部件等。

    b)参照代号系统应允许“自上而下”和“自下而上”两种方法的应用。自上而下法大都用于系统寿命

的前期阶段，而自下而上法大都用于后期阶段。

    c)参照代号系统应能唯一地标识整个系统内任何单个的项目。

    d)参照代号系统应完全适用于一切技术领域。

    e)参照代号系统应支持来自多个机构的子系统和产品并人来自其他机构的系统，而不必对原来的

子系统及其文件加以改变。

    f)参照代号系统应支持依据不同方面表示系统的方法，而与系统的复杂性无关。

    9)参照代号系统应支持把计算机程序和该程序的各个部分作为技术产品对待。

    h)参照代号系统应便于应用，并且，参照代号对使用者易于理解。

    i)参照代号系统应支持在工艺、加工、运营、维修等方面应用计算机辅助工具并得以实现。

    1)参照代号应便于与端子代号、信号名和文件分类码组合使用。

A3 参照代号系统的必要性质

    基本要求A2a)引出如下性质:

    a)参照代号系统应能容纳寿命期内不同阶段重要的各种信息和结构。

    b)参照代号系统应有较好的适应性，它应:

    1)适用于有不同需要的各种不同阶段;

    2)有可能根据可用信息编制参照代号。

    基本要求A2b)引出如下性质:

    c)参照代号系统应允许在参照代号的首尾加长参照代号。

    基本要求A2c),A2h)和A2i)引出如下性质:

    d)参照代号系统应包含建立可资编制单义参照代号的结构的规则，还应提供解释规则。

    基本要求A2d)引出如下性质:

    e)参照代号系统不应包含妨碍在技术领域内应用它的规定和限制。

    f)参照代号系统应包含所有技术领域内可预见的系统一切可能的应用，而不被限制在特定的领

域 。

    基本要求Ate)引出如下性质:

    9)参照代号系统应提供这样的可能性，即当系统被并人更大的系统时保持系统内给定的参照代号
不变 。
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    基本要求A 2f)和A 2g)引出如下性质:

    h)参照代号系统应能说明单一产品内实现多种独立功能的实际情况

    ;)参照代号系统应能说明系统的不同方面(观察面)以便表示系统各个项目(即功能件、部件、装置

等)之间的复杂关系。

    基本要求A2j)引出如下性质:

    户参照代号系统不应包含妨碍它与端子代号、信号名和文件分类码组合使用的规定。参照代号应
明显地区别于端子代号、信号名和文件分类码

A4 本标准参 照代号 的性质

    下面说明本标准中所阐述的参照代号系统是如何满足A3所列必要性质的:

    a)本标准把功能、产品和位置作为“物”(即项目)的三方面加以区分，其他方面也可以应用

    b)本条有两个含义:

    1)本标准考虑了同一方面的补充结构(即子方面)，因此，不同的参照代号可用于不同的用途。参照
代号集(参见5.5)的概念也支持不同用途需要不同的参照代号

    2)结构间相互转移这一概念估计到系统寿命期内某个时候出现可用信息的适应性问题。

    c)本标准规定的结构原则为自上而卜法。4.1和4. 5说明了项目是如何可分解为组成项目以及这

些组成项目是如何可再分解等等 但是，只要树状结构规则得到遵守，在文件中禁用自下而上法就没有

意义。本标准中的规则考虑的是可扩展的参照代号。

    d)为编制参照代号，确定了以下规则。这些规则主要有:

    1)树状结构(参见5.1);

    2)参照代号是自结构顶端由上而下到特定项目所经过的全部节点代号的链接(参见5.2.3);

    3)用不同的二方一面之间的转移，把不同的方面和意义说明结合在一起的一种方法

    制定本标准中所确立的规则，是为了不致于引发多义性。本标准还提供阅读标准(阅读规则)时如何

解释参照代号的指南。在计算机辅助系统中执行基本规则将不会限制参照代号系统的应用

    e)本标准不限制参照代号系统用于特定领域。若某领域有更多的基本要求，则可将这些要求合并。

    约本标准所确定的参照代号系统是开放式的，并估计到许多可能性。很清楚，不同的应用领域不会

用到所提供的一切灵活性。但是，本标准并不禁止任何人使用任何的灵活性，只要它们是需要的

    9)木标准支持分层设计方法，并表明在系统并人更大的系统时系统内已有的参照代号如何保持不

变 。

    h)因功能面结构与产品面结构二者之间有明显的不同，便有可能对执行多种独立功能的一种部件

(产品)进行说明

    1)本标准考虑了每一方面及其子方面有独立的信息结构。可以给予一个项目因用途不同所需的独

立的参照代号。所有这些独命的参照代号便构成参照代号集(参见5. 3和5.5).

    j)本标准不包含禁止参照代号与端子代号、信号名或文件分类码组合使用的规则。只要端子代号、

信号名或文件分类码不包含前缀符号或:’”(下脚点)，就能把参照代号和它们区别开。

            附 录 B

        〔提不的附录)

从一方面 到另一 方面的转移示例

    用四种不同方法完成的=A1功能设计示于图131至图B4。功能=A1有两个子功能=B1和一132;

它们又依次分别有子功能=Cl, -C2和=Dl, =D2,=D3。=Cn和=Dn的每一个功能分别由产品

-Gn和 一fin来完 成。用不 同的方式把次此产品织合叔来伸构 成产品-F1 _-F2和一11 _
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    图Bla)、图B2a)、图B3a)和图Boa)用简图示出叠加的功能面结构和产品面结构。短虚线表示功能

界线。长虚线表示产品界线 实线表示功能与产品的共同界线。在图Blc-e),B2c)-e),B3c)̂  e)和

B40-e)中，同样的线型用同样的方法表示项目诸方面的分解。

    在图Blc)-e)、图B2e) -e),图B3c)-e)和图B40- e)表示功能=A1因不同的实现方法而产生

的不同的结构树。

    图Blb),B2b),B3b)和Bob)表示所关注项目(图中涂黑的项目)可能不同的多层参照代号。实际

上，在所示的种种可能性中，只有一种或少数几种会同时使用。

    在图B1和B2中，产品一Fl和一F2分别实现功能=B1和=B2。在图BI中，产品一Fl和一F2无

直接关系。在图B2中，产品一Fl和一F2组成产品一El。而功能一Al则由产品一El来实现。

图B1 功能=Al不直接由产品来实现
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=D1  =U3
一 H1  -H2

e)叠加功能面和产品面结构材

图B2 功能=A1直接由产品一E1来实现

22
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    在图B3和B4中，功能=Bl和=B2不是由单一产品独立地来实现，而是由不同产品一Fl和一F2

的一部分来实现。在图B3中，-Fl和一F2无直接关系。在图B4中，产品一Fl和一F2组成产品一El

功能=Al由产品一El来实现

图 B3 独立的功能面和产品 面结构

23
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图B4 分散而又集合的功能面和产品面结构

                            附 录 C

                        (提示的附录)

从一方面到另一方面的转移示例，其中后一方面有独立的表示方法

    图C1示出位置+Al包含两个子位置+Bl和+B2;而+B1和+B2又分别依次包含子位置+C1,

+C2和+Dl,+D2,+D3. +C。和+D二位置中的每一个分别是产品一G。和+H，的位置。在位置+Al

中存在两个独立的产品()和((2)。产品((1)由子产品一Gl,-H1和一H2组装而成。产品(2)由子产品

-G1和一H1组装而成。

    图Cla)用简图表示叠加的一个位置面结构和一个产品面结构。短虚线表示位置界线。长虚线表示

产品界线。实线表示位置和产品两种界线。在图Cle)至Cle)中，同样的线型表示用同样的方法分解项

目。图Clb)表示所关注的项目(图Cla)中徐黑的项目)可能有的多层参照代号。
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图Cl 具有独立产品的位置示例

      附 录 D

    (提示的附录)

系统内的参照代号示例

  图Dl示出材料加工厂流程图。图中还示出该厂的子系统 图Dz示出其加工系统(Ul)部分和供电系

统(GO部分的概略图。着重说明的是加工系统的传送带功能(=wz>

    注:为简化计 ，表示出连接线 和电缆
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图 Dl 材料加工厂流程图
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材料加工厂

                                                      三G1 .
                                                                I 一 — 一丁 — — 二丁二盛石，

__ i           }          roc}sm}c I=Q1=T1=A1-MCC    --_                                                                                                    -}

口
、协 /  控制功能

(即控制单元)
一

一

一

  操作功能

(即MMl单元).

用

图D2 加工系统(=U1)和供电系统(=G7)概略图
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图D3示出材料加工厂各部分的功能面结构树。

材料加工厂

                              图D3 材料加工厂的功能面结构树

    图D4示出电动机控制中心(MCC)=GlA1的布置图。该MCC是作为一种产品订制的，包括主汇

流排、竖汇流排、输人馈线断路器等。MCC未提供起动器，但留有起动器的位置，可在MCC的不同位置

安装。图中示出为确定起动器位置而编制的各位置的参照代号。位置面参照代号标在MCC上面。图D5

示出如图D4所示的MCC的产品面和位置面结构树。MCC位于工厂中+X1的位置。

                                                        + 1          + 2           +3

一 W I

一 01

}l 」I. }
.二 2 叹二二.

止‘{
卜 (

厂

〕

+A I

~ 一 一一

+Al

. 一 一 一 -~，~~一-，

+ B1

+ C1 +BI

+ D1

. 一. - 一 ’ 一 }

一w 2

一 w 3

一 T 1

注:MCC组成产品的参照代号示于MCC界线外

图D4 电动机控制中心(MCC)= GIA1布置图
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M C C

MCC

一T1 佑 互感器

一 01

一 W 1

一 W 2

一 W 3

断路器

主汇流排

竖汇流排

竖汇流排

                  a)产品面结构树 b)位置面结构树

                      图D5 电动机控制中心(MCC)的产品和位置面结构树

    图D6示出起动器概略电路图，并示出起动器组成部分的产品面参照代号。起动器的产品面结构也

一起示出。起动器是作为装于电动机控制中心(MCC)的独立产品订制的。起动器用于实现图D2所示的

传送带功能，它装于MCC的3号柜的1号板(即MCC中标+3+A1代号的位置)。

一 F Z

主开关

主烙断器

  接触器

过流保护

互感易

- T 1

                      a)概略图 b)产品面结构树

                                  图D6 电动机起动器

    表D1示出电动机控制中心(MCC)和电动机启动器各个元件的参照代号集。表中，非唯一标识所关

注项目的多层参照代号用省略号(.二)指明。

              表D1 电动机控制中心(MCC)和电动机起动器各个元件的参照代号集
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表 Dl(完)

元 件 参照代号集

主熔断器

接触器

过流保护

  互感器

-UlW2MIQ1-Fl

- UlW2MlQ1一K1

- UIW2MIQ1-F2

-UIW2MIQ1一T1

+X1十3A1一Fl

+Xl+3A1一K1

十X1+3A1一F2

+X1+3A1一Tl

            附 录 E

        〔提示的附录)

GB/'e 5094--1985的字母代码

    由于(;13/'F 5094.2《项目的分类与分类码》尚未发布，新的项目代号还未实施 现将GB/T 5094-

1985的《项目种类的字母代码表》示于表El，供参考。待GB/T 5094.2发布后本表作废。

                                表El 项目种类的字母代码表

字母代码 一 项日种类
1

举 例

A 组件 、部件 分立元件放大器、磁放大器、激光器、微波激射器、印制电路板

Ii
!换能器〔从非电量到电量或相
  反)

热电传感器、热电池、光电池、测功计、晶体换能器、送话器、拾音器、扬

声器、耳机、自整角机、旋转变压器

C 电容器

D
_进制元件、延迟器件、存储器

件

数字集成电路和器件、延迟线、双稳态元件、单稳态元件、磁芯存储器、

寄存器、磁带记录机、盘式记录机

E 杂项
光器件、热器件

本表其他地方未提及的器件

F 保护器件 熔断器、过电压放电器件、避雷器

G 发 电机 、电源 旋转发电机、旋转变频机、电池、振荡器、石英晶体振荡器

H 信号 器件 光指示器、声指示器

J

K 继电器、接触器

I 电感器、电抗器 感应线圈、线路陷波器、电抗器(并联和串联)

M 电动机

N 模 拟集成电路 运算放大器、模拟/数字混合器件

F 测量设备、试验设备 指示、记录、积算、测量器件，信号发生器、时钟

Q 电力电路的开关 断路器、隔离开关

R 电阻器 可变电阻器、电位器、变阻器、分流器、热敏电阻

S 控制电路的开关、选择器 控制开关、按钮、限位开关、选择开关、拨号接触器、连接级

T 变压器 变压互感器、电流互感器

U 调制器、变换器 鉴频器、解调器、变频器、编码器、逆变器、变换器、电报译码器

V 电真空器件、半导体器件 电子管、气体放电管、二极管、晶体管、晶闸管

导线、电缆、母线、波导、波导定向藕合器、偶极天线、抛物面天线W 传输通道、波导、天线
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表 E1(完)

字母代 码 项 目 种 类 举 例

X 端子、插头、插座 插头和插座、测试塞孔、端子板、焊接端子片、连接片、电缆封端和接头

Y 电气操作的机械装置 制动器、离合器、气阀

Z
终端设备、混合变压器、滤波器、

均衡器、限幅器 电缆平衡网络、压缩扩展器、晶体滤波器、网络

                                        附 录 F

                                (提示的附录)

本标准规定的参照代号、GB/T 5094-1985.ISO 3511和ISO/DIS 1219-2中的异同

F1 方面

    本标准尽可能根据系统的某些方面来观察系统，并对系统在这些方面存在的项目加标识。

    GB/T 5094-1985[1]规定了“信息段”，但未言及这些信息段表示系统的不同方面。即使如此，这些

段(No. 4段除外)在很大程度上仍可理解为本标准所研究的方面。

    ISO 3511[4][5口只研究了系统的功能方面。

    ISO/DIS 1219-2[6]只研究了系统的产品方面。

FZ 结构

    本标准称，在系统一方面的范围内，一个项目可分解为它的若于组成项目。连续进行这种分解将产

生树状结构。

    GB/T 5094-1985[1]支持树状结构的方法，但未给出如何完成结构的详细规则或指南。
    GB/T 5094-1985[1]的应用，通常不把功能视点(即No. 1段)用于系统的较低层次，同时不把产

品视点(即No. 3段)用于较高层次。

    ISO 3511[4口[5〕不包含系统结构的任何形式，因为它基本上是符号标准。
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    ISO/DIS 1219-2[6〕所确定的标识码隐含系统或成套设备的结构分为3层(成套装置/电路/元件)。
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F3 单义标识符

    本标准给出了如何编制系统内任意项目单义标识符的规则，并给出了如下可能的方法:

    — 只应用一方面。

    — 应用多方面。

    为了应用不同的方面，规定了严格的规则

    GB/T 5094-1985[1」未包括获得单义标识符的整套规则。虽然，为获得这样的标识符，它在把不同
的信息段加以组合方面提出了一些建议，但在不同信息段之间如何建立界限并未给出任何详细的规则。

    按照GB/T 5094-1985[1〕一个产品常常被给予No. 3段代号(即=FI-Ml)。而本标准则允许产

品标以功能(或位置)代号(即一F1=M1)

    按照ANSI/ISA-S5. 1规定的规则应用ISO 3511[4751，要求一个标识号只唯一她标识一个it日_
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对于ISO/DIS 1219-2[6」的标识码，要求是唯一的。

F4 端子代号

    为使本标准应用广泛，本标准未将端子代号作为参照代号系统的一部分。对端子代号，要求按信号

代号(参见IEC 1175)同样的方法对待，并将作为独立标准发布。
    GB/T 5094-1985把端子代号作为4个信息手段之一。
    ISO 3511[4][5〕未考虑端子代号。

    ISO/DIS 1219-2[6]除了要求在图中示出端子代号(即端口)外，未规定任何规则。

F5 字母代码

    GB/T 5094的本部分未规定字母代码。但对需要的字母代码如何确定和配置规定了一些规则。字

母代码将作为单独的部分即GB/T 5094.2发布。

    GB/T 5094-1985[1〕规定了用在No. 3段代号中的字母代码(参见附录E)。字母代码表仅对特定
的技术领域是贴切的，且正缺少明晰的分类方案，因而可能对同一项目给予多个字母代码。

    ISO 3511[4习[5〕规定了用作限定符号的字母代码。限定符号是用来标识主要符号功能的。这些字母

代码有时用在实现功能的产品标识中，即标识号中。

    ISO 1219-2[6]规定了用在标识码中的字母代码。它所规定的字母代码在某些方面与GB/T 5094-

1985[1]的字母代码是一致的，但其数量有限，而且对液压动力系统以外的学科价值有限。

F6 引用文件

GB/T 16679-1997信号和连接线的代号
ANSI/ISA-S5. 1;1984 量测工具符号与标识
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(提示的附录)

参 考 文 献

「月GB/T 5094-1985 电气技术中的项目代号(由本标准部分代替)

[2] GB/T 6988.1-1997 电气技术用文件的编制 第1部分:一般要求
[3丑IEC 61346-4:1996参照代号系统某些概念商榷
[4] ISO 3511-1:1997 过程测量控制功能与测量仪表 符号表示法 第一部分:基本要求

[5] ISO 3511-2:1984 过程测量控制功能与测量仪表 符号表示法 第二部分:基本要求的扩充

[6] ISO/DIS 1219-2:1993 液压动力系统与元件 图形符号与电路图 第二部分:电路图
[7] IATA Ref. 626 城市代码簿 国际航空运输组织((IATA)蒙特利尔

[8] IATA Ref. 9095 航线编码簿 国际航空运输组织((IATA)蒙特利尔

[9] ICAO Ref. 7910 位置指示器 国际民用航空组织(ICAO)蒙特利尔



GB/T 5094.1-2002

对于ISO/DIS 1219-2[6」的标识码，要求是唯一的。

F4 端子代号

    为使本标准应用广泛，本标准未将端子代号作为参照代号系统的一部分。对端子代号，要求按信号

代号(参见IEC 1175)同样的方法对待，并将作为独立标准发布。
    GB/T 5094-1985把端子代号作为4个信息手段之一。
    ISO 3511[4][5〕未考虑端子代号。

    ISO/DIS 1219-2[6]除了要求在图中示出端子代号(即端口)外，未规定任何规则。

F5 字母代码

    GB/T 5094的本部分未规定字母代码。但对需要的字母代码如何确定和配置规定了一些规则。字

母代码将作为单独的部分即GB/T 5094.2发布。

    GB/T 5094-1985[1〕规定了用在No. 3段代号中的字母代码(参见附录E)。字母代码表仅对特定
的技术领域是贴切的，且正缺少明晰的分类方案，因而可能对同一项目给予多个字母代码。

    ISO 3511[4习[5〕规定了用作限定符号的字母代码。限定符号是用来标识主要符号功能的。这些字母

代码有时用在实现功能的产品标识中，即标识号中。

    ISO 1219-2[6]规定了用在标识码中的字母代码。它所规定的字母代码在某些方面与GB/T 5094-

1985[1]的字母代码是一致的，但其数量有限，而且对液压动力系统以外的学科价值有限。

F6 引用文件

GB/T 16679-1997信号和连接线的代号
ANSI/ISA-S5. 1;1984 量测工具符号与标识

  附 录 G

(提示的附录)

参 考 文 献

「月GB/T 5094-1985 电气技术中的项目代号(由本标准部分代替)

[2] GB/T 6988.1-1997 电气技术用文件的编制 第1部分:一般要求
[3丑IEC 61346-4:1996参照代号系统某些概念商榷
[4] ISO 3511-1:1997 过程测量控制功能与测量仪表 符号表示法 第一部分:基本要求

[5] ISO 3511-2:1984 过程测量控制功能与测量仪表 符号表示法 第二部分:基本要求的扩充

[6] ISO/DIS 1219-2:1993 液压动力系统与元件 图形符号与电路图 第二部分:电路图
[7] IATA Ref. 626 城市代码簿 国际航空运输组织((IATA)蒙特利尔

[8] IATA Ref. 9095 航线编码簿 国际航空运输组织((IATA)蒙特利尔

[9] ICAO Ref. 7910 位置指示器 国际民用航空组织(ICAO)蒙特利尔



GB/T 5094.1-2002

对于ISO/DIS 1219-2[6」的标识码，要求是唯一的。

F4 端子代号

    为使本标准应用广泛，本标准未将端子代号作为参照代号系统的一部分。对端子代号，要求按信号

代号(参见IEC 1175)同样的方法对待，并将作为独立标准发布。
    GB/T 5094-1985把端子代号作为4个信息手段之一。
    ISO 3511[4][5〕未考虑端子代号。

    ISO/DIS 1219-2[6]除了要求在图中示出端子代号(即端口)外，未规定任何规则。

F5 字母代码

    GB/T 5094的本部分未规定字母代码。但对需要的字母代码如何确定和配置规定了一些规则。字

母代码将作为单独的部分即GB/T 5094.2发布。

    GB/T 5094-1985[1〕规定了用在No. 3段代号中的字母代码(参见附录E)。字母代码表仅对特定
的技术领域是贴切的，且正缺少明晰的分类方案，因而可能对同一项目给予多个字母代码。

    ISO 3511[4习[5〕规定了用作限定符号的字母代码。限定符号是用来标识主要符号功能的。这些字母

代码有时用在实现功能的产品标识中，即标识号中。

    ISO 1219-2[6]规定了用在标识码中的字母代码。它所规定的字母代码在某些方面与GB/T 5094-

1985[1]的字母代码是一致的，但其数量有限，而且对液压动力系统以外的学科价值有限。

F6 引用文件

GB/T 16679-1997信号和连接线的代号
ANSI/ISA-S5. 1;1984 量测工具符号与标识

  附 录 G

(提示的附录)

参 考 文 献

「月GB/T 5094-1985 电气技术中的项目代号(由本标准部分代替)

[2] GB/T 6988.1-1997 电气技术用文件的编制 第1部分:一般要求
[3丑IEC 61346-4:1996参照代号系统某些概念商榷
[4] ISO 3511-1:1997 过程测量控制功能与测量仪表 符号表示法 第一部分:基本要求

[5] ISO 3511-2:1984 过程测量控制功能与测量仪表 符号表示法 第二部分:基本要求的扩充

[6] ISO/DIS 1219-2:1993 液压动力系统与元件 图形符号与电路图 第二部分:电路图
[7] IATA Ref. 626 城市代码簿 国际航空运输组织((IATA)蒙特利尔

[8] IATA Ref. 9095 航线编码簿 国际航空运输组织((IATA)蒙特利尔

[9] ICAO Ref. 7910 位置指示器 国际民用航空组织(ICAO)蒙特利尔


